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ОСНОВЫ ВИХРЕВОЙ ГРАВИТАЦИИ, КОСМОЛОГИИ И КОСМОГОНИИ
© 2004 г. С.A. Орлов*  ion@sampo.ru
*Петрозаводский государственный университет

        Предлагается  доказательства гипотезы о том, что причиной возникновения всемирной гравитации является система вихревых вращений эфира. Описано физико-математическое обоснование и расчет формулы для определения сил гравитации в пространстве. Показаны доказательства существования гравитации с ее вихревой природой и с дискообразной конфигурацией. На основании вихревой гравитации показаны принципы создания и существования  небесных объектов. Предлагаются способы использования свойств  вихревой гравитации для проектирования космических полетов.
                                                         1.   ВВЕДЕНИЕ

Предлагаемая модель гравитации, космологии и космогонии основывается на условии, что первопричиной вращения всех небесных тел или их систем во Вселенной является вихревое вращение, в соответствующих областях, газообразной, космической среды, называемой эфиром.

Вращения эфира осуществляется в соответствии с обращением небесных тел. В солнечной системе (торсионе) вихревое вращение эфира имеет торсионный тип, соответствующее 3-му закону Кеплера, при условии, что орбитальные траектории эфира - круговые.

Вихревое вращение эфира торсионного типа создает внутри торсиона изменение давления эфира, в соответствии с аэродинамическими законами. Градиент давления в космической среде создает силу выталкивания, действующую на тела, расположенные в этой среде, по направлению к центру торсиона.
 Сила выталкивания является силой гравитации.

Расчет сил выталкивания или гравитации выполнен на основании законов механики сплошных сред и (или) аэродинамики с использованием уравнения Навье - Стокса. В работе получена алгебраическая формула для определения сил тяготения, которая не имеет приведенных коэффициентов, подобно гравитационной постоянной в формуле Ньютона.
На основании вихревой природы гравитации в статье предлагаются следующие выводы:
- гравитация имеет не центрально-, а плоско-симметричную конфигурацию,

- космические эфирные вихри являются первопричиной сотворения всех небесных объектов или их систем, включая метагалактику, их свойств, а также источником движения этих объектов.  
Преимущества предлагаемой модели гравитации в сравнении с формулой Ньютона заключается в том, что она определяет силы гравитации, используя общепризнанные фундаментальные, физические свойства и закономерности. В то же время, закон Ньютона основывается только на экспериментальной, наблюдательной базе. Следовательно, на основании модели вихревой гравитации появляется возможность объяснить природу гравитации и разработать технологические приемы для воздействия на силы тяготения.

       Главенствующая роль космических вихрей в сотворении мировой субстанции высказывалась огромным количеством мыслителей. В древнем мире это были Эмпедокл, Левкипп, Демокрит, Аристотель и другие. В эпоху Возрождения эту идею развивали Декарт, Мак-Куллах, Дж. Дж. Томсон, Кельвин.

        Следует отметить, что в те времена не существовало развитых наук о сплошных средах. Математика и физика еще не обогатились трудами Бернулли, Эйлера, Навье, Стокса и др. Поэтому вышеназванным ученым прошлого не было возможности сформулировать свои идеи в физико-математической форме и исследования этих мыслителей не выходили за рамки философских воззрений. 
       В 20–м веке субстанция «эфир» была безосновательно выброшена из научного рассмотрения как «лженаучная», что на долгие годы приостановило развитие теории космических эфирных вихрей.

       В статье (ч. 3) представлены доказательства существования вихревой гравитации в объеме, достаточном для ее признания в качестве рабочей гипотезы или теории. Доказательства предлагаются к рассмотрению по мере изложения текста.

2.1 МОДЕЛЬ ВОЗНИКНОВЕНИЯ СИЛЫ ВСЕМИРНОГО ТЯГОТЕНИЯ 



В данном разделе  рассматривается модель возникновения силы всемирного тяготения с позиций аэродинамики. Рассматривается двумерная модель (Рис.1.), которая основывается на следующих начальных положениях, эти положения по мере изложения материала, будут уточняться и дополняться.
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Рис.1. Двумерная модель гравитационного взаимодействия двух тел. Указаны силы, действующие на тело 2. Fc-центробежная сила, Fп-сила притяжения тела 2 со стороны тела 1, v2– линейная скорость тела 2 по орбите, R – радиус орбиты, r1 – радиус тела 1, r2 – радиус тела 2, w1 – угловая скорость вращения эфира на поверхности тела 1.
1. Вокруг каждого физического тела существует эфирный вихрь.

2. Движение эфира в вихре имеет ламинарный характер и подчиняется законам гидро-аэродинамики, вязкость эфира мала.

3. Градиент давления, возникающий при вихревом движении эфирного газа, является причиной возникновения силы притяжения тела 2 со стороны тела 1.

4. Направление силы Fп не зависит от направления угловой скорости эфира, что необходимо для возникновения именно силы притяжения между телами, независимо от их взаимного положения, что подразумевает отсутствие силы Магнуса – силы взаимодействия двух вихрей, которая возникает в классической аэродинамике. Данное предположение может иметь место при слабом взаимодействии между двумя потоками эфира, словно они движутся один сквозь другой, не влияя на взаимное движение.

Рассмотрим подробнее возникновение силы притяжения и выведем описывающую ее формулу.

Как уже говорилось, в результате движения вихря возникает градиент давления. Найдем радиальное распределение давления и скорости эфира.

Запишем Уравнение Навье-Стокса для движения вязкой жидкости (газа).
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(2)

где ( - плотность эфира, 
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– вектор скорости эфира, P – давление эфира, ( - вязкость.

в цилиндрических координатах с учетом радиальной симметрии vr=vz=0, v(=v (r), P=P (r) уравнение запишется в виде системы
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В случае сжимаемой субстанции эфира, вместо ( появиться функция 
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Из первого уравнения системы (3) находиться P (r) при известной зависимости v (r), которая в свою очередь должна находиться из второго уравнения (одно из решений которого является функция v (r)~1/r). При нулевой вязкости система допускает любую зависимость v (r) [2].
Действующая на тело сила может быть оценена по формуле
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где V – объем тела 2.

В цилиндрических координатах для модуля 
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(5)

тогда сравнивая (3) и (5) для несжимаемого эфира ((=const) находим, что
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(6)

Для соответствия вращения эфира закономерности обращения планет (по 3-му Кеплеру и при круговых орбитах) в одной космической (солнечной) системе, v(r) должна подчиняться зависимости 
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С учетом краевого условия v (r1)=w1∙r1,
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        Таким образом
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(8)

Делаем предположение № 5 – Эфир пронизывает все пространство, включая физические тела. Объем V в формуле (8) - это эффективный объем - объем элементарных частиц, из которых состоит тело 2. Все тела состоят из электронов, протонов и нейтронов. Радиус электрона много меньше радиуса протона и нейтрона, радиус последних примерно одинаков и составляет порядка rn ~ 1.2∙10-15 м. Массы протона и нейтрона также примерно одинаковы mn~1.67∙10-27 кг (rn, mn – радиус и масса нуклона). Поэтому объем в формуле (8) равен:
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С учетом (9) равенство (8) перепишется в виде
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(10)
Предположив (Предположение № 6), что
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(11)

где A – некая константа

уравнение (10) будет иметь вид
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(12)

      Сравнивая (12) и (1) находим, что константа A=1.739∙10 в18 степени м3/с2∙кг. При расчете использовались данные о параметрах свободного эфира приведенные в [1].

Предположение № 6 является адекватным, так как w1 и r1 являются параметрами тела 1. Если поделить левую и правую часть (11) на r13, то получим, что квадрат угловой скорости эфира на поверхности тела пропорционален плотности этого тела.

Найдем, например, угловую скорость эфира на поверхности Солнца
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Масса Cолнца m1= 1.99∙1030 кг, r1=6.96 ∙108 м тогда, w1=1.022∙1011 c-1.
Линейная скорость эфира на поверхности v (r1)=w1∙r1= 7.113∙1019 м/c.
Эта скорость на 2 порядка меньше средней скорости амеров в эфире 6.6∙1021 м/c [1]. Таким образом, полученная линейная скорость эфирного ветра вполне может иметь место. Для Земли m1=5.98∙1024 кг, r1=6.38 ∙106 м, получаем w1=2.001∙1011 c-1, v (r1)=1.277∙1018 м/c.

     Величина w1 в любом небесном торсионе, на основании вихревой гравитации, определяется из условия равенства центробежных сил и сил гравитации для любого небесного тела.

При учете сжимаемости эфира, предположим, в изотермическом случае (T=const), когда
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где R-удельная газовая постоянная равная 
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 Дж∙кг-1∙K-1 (R0=8.314 Дж∙моль-1∙K-1 –универсальная газовая постоянная, ( - молярная масса эфира, m0=7∙10-117 кг – масса амера [1], Na=6.022∙1023 моль-1 – постоянная Авогадро), после решения 1-го уравнения в системе (3) получаем функцию распределения давления от радиуса, по которой, используя, например, значения w1 и r1 для Солнца получается очень незначительное изменение плотности от радиуса, что дает возможность считать эфир несжимаемым и использовать формулы приведенные выше.

Найдем зависимость P (r), решая первое уравнение системы (3) с учетом (7) находим
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(15)
где P0 – давление эфира у поверхности, используя граничное условие 
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, находим, что 
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 (Pb- давление свободного эфира).
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Рис.2. Радиальное распределение давления эфира для Солнца.
На основании полученной формулы вихревой гравитации, очевидно, что в существующем законе всемирного тяготения Ньютона, вместо причины тяготения (которой является градиент давления) используется его следствие, то есть масса центрального тела. 

2.2 ПРОСТРАНСТВЕННАЯ МОДЕЛЬ ГРАВИТАЦИИ.

        Для решения пространственной задачи по расчету сил вихревой гравитации необходимо определить конфигурацию космического эфирного торсиона. 

      В связи со сверхмалой плотностью эфира его невозможно исследовать прямыми методами. Но так как, на основании вихревой космогонии (ч. 3), вихревое вращение эфира должно создавать небесные тела и передавать им импульс своего движения, то определить характер вращения эфира и его конфигурацию возможно по форме небесных тел и характеру их движения.

      Основными характеристиками формы вихря являются его диаметр и осевая толщина, следовательно, главная цель исследования конфигурации торсиона – определить эти характеристики.

       Величина диаметра торсиона – очевидна и равна диаметру соответствующей космической (солнечной) системы, которая определяется самыми удаленными орбитами спутников этого торсиона.
       В то же время вихревые вращения эфира происходят в космическом пространстве в виде дискообразных сред незначительной (ничтожно малой) толщины.
      Это утверждение основывается на общеизвестных астрономических фактах:
       1. Так как все небесные тела образовались путем накопления космической материи под воздействием вихревой гравитации (ч. 3), то для образования небесного тела в форме шара необходимо, чтобы активная, осевая толщина вихревого потока эфира была меньше диаметра созданного тела. Так как если бы эфир вращался в виде «ротора» со значительной осевой толщиной, то подобный «ротор» создавал бы гравитацию цилиндрической конфигурации. Тогда космическая материя, втянутая этим торсионом, имела бы такую же, цилиндрическую форму. В связи с тем, что подобных форм небесных тел не наблюдается, то очевиден вывод – вращение эфира представляет вид «тонкого» вращающего диска.

       При сопоставлении величины диаметра любого небесного тела (Солнце, планеты) с диаметром соответствующей космической системы (солнечной, планетарной…) очевидно, что величина диаметра тела – ничтожно мала по сравнению с диаметром соответствующей космической системы, следовательно, вихрь «разрезает» космическое пространство слоем, также ничтожно малой толщины по сравнению со своим диаметром.

            2. Все системы небесных тел (галактики, системы планет или спутников) обращаются вокруг своего центра в единой орбитальной плоскости обращения, с небольшими наклонениями. 
       Подобные траектории небесных систем возможны только в том случае, если эфир, в соответствующих космических областях, вращается то же в этих же плоскостях с ничтожно малой осевой толщиной, разрезая при этом массив эфира. По законам аэродинамики, в этих плоскостях уменьшается давление и все тела или вещества из соседних областей выталкиваются к центральной плоскости этого вращения и (или) удерживаются в ней.
       3. В главах 3.3 и 3.4 представлены доказательства о том, что на основании законов динамики, обращение планет вокруг Солнца по эллиптичным орбитам возможно только при плоско-симметричном, а не центрально-симметричном (классическом) характере действия сил солнечной гравитации.
      Кеплер признавал действие сил притяжение в солнечной системе по закону обратных квадратов только в плоскости эклиптике. Так как плоскость эклиптики имеет небольшое отклонение от плоскости солнечного, гравитационного торсиона, то его предположение очень близкое к предлагаемой модели вихревой, плоско-симметричной гравитации.

        Наиболее наглядное, визуальное изображение формы космического торсиона можно увидеть на примере галактики. Спиралевидные рукава галактик, расположенные в одной плоскости,  убедительно показывают их вихревую природу. Кроме того, в астрономии известно, что диаметр и толщина галактик имеют соотношение 10:1. Так как эта зависимость соответствует п. 2 настоящей главы, то вполне очевидно, что подобная конфигурация небесных торсионов является наиболее типичной в космическом пространстве. То есть звездные (солнечный) и планетарные (земной) эфирные торсионы имеют такую же дискообразную форму.
      В центральной части космического торсиона градиент его торцевых, приполярных завихрений создает соответствующий градиент давления. Следовательно, действие сил вихревой гравитации в центре торсиона почти одинаковое во всех направлениях. Так как планета Земля расположена в центре гигантского космического торсиона, то на ее поверхности изменения сил гравитации по направлению земной оси можно регистрировать очень незначительное и только высокочувствительными, гравиометрическими станциями. Это обстоятельство породило с древних времен ложное представление, что действие сил гравитации - центрально-симметричное. При исследовании гравитационных сил в космических масштабах (см. ч. 3) становиться очевидным, что действие этих сил имеет плоско-симметричную направленность. Такой же вывод можно сделать и при объективном анализе некоторых геофизических явлений. 
.
                                             3. НЕКОТОРЫЕ ВЫВОДЫ

      Модель всемирной вихревой гравитации предопределяет совершенно новые принципы для возникновения и существования вселенской субстанции.
       На основании раздела 2 очевидно, что гравитация появилась благодаря возникновению торсиона в эфире, который, обладая способностью всасывать в себя космическое вещество, был прародителем любого небесного объекта.
       Ниже предлагаемые расчеты и результаты не претендуют на полные или точные значения.  Основная цель главы 3 представить доказательства существование вихревой природы сил гравитации с ее дискообразной конфигурацией, а также показать прикладные возможности модели вихревой гравитации для принципиально нового изучения многочисленных космологических явлений. Приемы и методы расчетов и исследований, на основании вихревой гравитации, каждый специалист может разработать самостоятельно.

3.1    ЧЕРНЫЕ ДЫРЫ

       Джон Митчелл в 1783 г. представил свою работу, в которой он указывал на то, что достаточно массивная и компактная звезда должна иметь столь сильное гравитационное поле, что свет не сможет выйти за его пределы. Подобные объекты называются Черными Дырами. 

На основании предлагаемой модели вихревой гравитации и полученной формулы (10 гл. 2.1) и с учетом предположения № 5 гл. 2, можно определить силу гравитации в любой космической точке, в том числе и внутри небесных тел, в частности внутри Солнца. 

Расчетами установлено, что вихревая гравитация, соответствующая по своей силе гравитации Черной Дыры (ЧД), существует в солнечном торсионе на расстоянии - 3 километра от его центра. Это расстояние соответствует радиусу Шварцшильда, но при этом не требуется уплотнения вещества Солнца до объема такого радиуса. Кроме того, на основании этого же расчета, силу гравитации, соответствующей ЧД, должны иметь теоретически все небесные торсионы, включая планетарные, в том числе и наша планета Земля. Сверх огромная сила гравитации, вызванная соответствующим градиентом давления, создает в центре всех небесных тел, включая планеты, физическую базу для существования в этих центральных зонах термоядерных реакций.
Следовательно, Черные Дыры – центральная часть космического эфирного торсиона, который, обладая гравитацией, создает новое небесное тела. Черные Дыры это не коллапс небесного тела, а новообразованный космический торсион, еще не обладающий физическим телом. 

Зафиксировать Черную Дыру сторонний наблюдатель может только в тот момент, когда центр этого космического торсиона еще не закрыт космическим веществом, которое должен всасывать в себя торсион с момента своего возникновения. После концентрации в центре торсиона космического вещества в объеме, который закроет сверх гравитационную зону, этот небесный объект превращается в обычное небесное тело – планету, звезду и т. п.
       Вращающая с огромной скоростью, сверхмассивная Черная Дыра в центре нашей галактике убедительно подтверждает предлагаемую концепцию природы черных дыр.
       В современной науке признается существование в космосе и в атмосфере Земли микро ЧД, которые называются отонами (Я. Зельдович, Ю. Оппенгеймер, А. Эйнштейн). По одной из версий – это осколки сверхплотной материи, разлетевшиеся по Вселенной после Большого взрыва.

       На основании модели вихревой гравитации, микро ЧД должны образовываться на периферии любого космического торсиона, включая земной. Эти микро ЧД должны обладать сверхгравитацией, которую породило не сверхплотное вещество этой ЧД, а вихревое вращение соответствующего микро торсиона. После своего возникновения они могут получить различные направления своего движения (см. 3.12), в том числе быть притянуты к центральной части пра-торсиона, и двигаться вблизи поверхности любого небесного тела, в частности - Земли.
3.2 ЭВОЛЮЦИЯ ЗВЕЗД.

       В современной астрофизике эволюция звезд рассматривается по следующей схеме:

- в начальной стадии происходит появление плотных облаков газа и пыли (непонятно как?), из которых, под воздействием собственной гравитации, образуется сжимающая протозвезда, а в дальнейшем - обычная звезда, затем звезда превращается в красный гигант, после чего - в белый карлик. В качестве заключительной фазы существования звезды в современной космологии  указывается стадия Черной Дыры, которая сопровождается коллапсом небесного тела.

      Следует заметить, что в данной гипотезе не указаны причины появления газопылевой материи, а также вещества и звезд из этой диффузной среды. Кроме того, предложенный процесс самоуплотнения небесных объектов имеет очень слабую аргументацию.
       На основании принципа вихревой гравитации эволюция звезды выстраивается в противоположной последовательности по отношению к классическим представлениям, но в то же время в полном соответствии с фундаментальными, физическими закономерностями. 
        После появления в космическом пространстве торсиона, начальной стадией существования этого космического объекта была, в соответствии с гл. 3.1, стадия Черной дыры. После накопления вещества (происхождение которого показано в гл.3.11) происходить увеличение объема небесного тела и его радиус превышает радиус Черной дыры. В соответствии с удаленностью от центра торсиона (звезды), силы гравитации на внешних слоях создаваемой звезды уменьшают свое значение обратно пропорционально квадрату расстояния от центра торсиона и звезда становится видимой. В то же время, сила гравитации на поверхности сохраняют огромную величину, уменьшив свою силу до тех значений, которые вынуждает звездное вещество сжиматься до нейтронного состояния. Следовательно, следующей стадией существования звезды после стадии Черной дыры является нейтронная звезда, которая разделяется на несколько фаз. К начальной фазе нейтронной звезды относится пульсар. К настоящему времени обнаружен пульсар PSRJ1748-2446 ad со скоростью вращения 716 оборотов в секунду. Дальнейший рост массы звезды (пульсара) вызывает соответствующее замедление вращения этой звезды и изменяют ее свойства до физического состояния, называемого в астрономии белый карлик. Период вращения белого карлика занимает несколько часов. Постоянное увеличение массы белого карлика преобразует его в звезду, называемую красным гигантом. На заключительном этапе стадии нейтронного состояния, звезда, накопив соответствующую массу, значительно уменьшило скорость своего вращения и, с учетом соответствующего уменьшения сил гравитации на поверхности, плотность наружных слоев также уменьшилось на несколько порядков. Наступает стадия обычной звезды. Стадия обычной звезды разделяется на первоначальную - горячую обычную и последующую - холодную обычную звезду. В дальнейшем звезда увеличивает свою массу до величины протозвезды и, соответственно, уменьшила скорость своего вращения.
     Вполне возможно предположить, что следующей стадией существования звезды может быть стадия невидимой, гигантской звезды-планеты. То есть на этой звезде, после накопления огромного объема вещества, поверхностные слои будут удалены от центра на такое расстояние, при котором сила гравитации на поверхности ослабевает до планетарных величин. Следовательно, термоядерные реакции в этих внешних слоях не происходят и эти слои как панцирем закрывают звездное раскаленное вещество, и свет от этой звезды уже не может покинуть ее. То есть звезда-гигант становиться невидимой. В частности если бы Солнце увеличило свой диаметр в три раза, то сила гравитации на ее поверхности была соразмерной с силой гравитацией на поверхности Юпитера.
       Каждому этапу существования звезды соответствует ее физические свойства – масса, температура, светимость, скорость вращения, плотность, сила гравитации на поверхности и пр. Увеличивая свою массу, а значит и свой радиус, поверхность звезды «отодвигается» от центра и, соответственно, на внешних слоях уменьшается сила гравитации и, соответственно, плотность поверхностного вещества. Но внутри звезды остается существовать звездное вещество, обладающее свойствами, соответствующими предыдущему этапу эволюции этой звезды. В частности внутри обычной холодной звезды, на определенных глубинах, сохраняется звездное вещество в состоянии обычной горячей звезды, глубже ее – вещество находится в нейтронном состоянии, а в центре - ЧД. В каждом слое звездного вещества сила гравитации возрастает в соответствии с принципом и формулой вихревой гравитации.
        В современной космологии вспышки сверхновых звезд понимаются как завершение эволюции этих звезд. 

       С позиции вихревой космогонии вспышки новых и сверхновых звезд необходимо понимать как признак молодой звезды, по следующей причине:

- внешние слои вещества каждой звезды или радио, электромагнитные, светоизлучения, создаваемые этой звездой, удерживаются на ее поверхности до тех пор, пока сила гравитации, действующая на этой поверхности, превышает центробежные силы, возникающие при вращении этой звезды или величину импульса различных излучений. Так как объем звезды и ее радиус постоянно увеличивается, то сила вихревой гравитации на поверхности этой звезды должна уменьшаться обратно пропорционально квадрату расстояния до центра звезды (торсиона). Следовательно, в судьбе каждой новой звезды должны наступить эволюционные моменты, в которых силы гравитации на поверхности объекта уменьшатся до величин неспособных удерживать не только излучения, но и внешние слои звездного вещества. В этих случаях в астрономических наблюдениях фиксируются появление или новых звезд, или вспышки сверхновых, сопровождаемых сбросом звездного вещества в космическое пространство. Дальнейший рост массы сверхновой звезды вызывает уменьшение скорости ее вращения и, соответственно, центробежных сил, действующих на внешние слои. В результате массив звезды окажется в стабильном состоянии и на его поверхности прекратиться отрыв внешних слоев в космическое пространство. 
      Кроме того, в эволюции каждого торсиона наступает космический момент, когда на первоначальной стадии его существования, торсион переходит из стадии Черной Дыры в стадию нейтронной звезды. Этот момент должен сопровождаться началом светового излучения, что сторонний наблюдатель должен зафиксировать как появление новой звезды.
       Следует отметить, что вышеуказанная эволюция происходить в любом небесном теле, в том числе и в планете и в спутниках планет. То есть первоначально эти небесные тела также были в состоянии Черной Дыры и, в дальнейшем, в нейтронном состоянии.                    
3.3 ПРИЧИНА ЭЛЛИПТИЧНОСТИ ОРБИТ

        Как известно, планеты обращаются вокруг Солнца по эллипсу с небольшим эксцентриситетом.    

        Этот факт не только объясняется с позиции вихревой гравитации, но и служит в качестве убедительного доказательства существования этой гравитации, с ее дискообразной, плоско-симметричной конфигурацией (гл. 2.2), а также доказывает, что обращение планет в центрально-симметричном силовом поле по эллиптическим орбитам невозможно.
        Причиной появления «сжатости» орбит планет является наклонение плоскости этих орбит к плоскости солнечного, гравитационного торсиона, что доказывается следующими фактами.
       Как известно, плоскости орбитальных движений всех планет расположены с небольшими отклонениями друг от друга. Следовательно, плоскости орбит планет имеют наклонение и к плоскости солнечного гравитационного торсиона, где действует наибольшая сила гравитации на каждой орбиты, и они (планеты), при своем орбитальном движении, должны пересекать солнечный торсион в двух точках. Как показано ниже, эти точки пересечения являются центрами перигелия и афелия. 
        В афелии и в перигелии сила солнечной гравитации действует на планеты с наибольшей величиной на этой орбите и, следовательно, орбита планеты имеет максимальную кривизну. При выходе (отклонении) планеты из плоскости солнечного торсиона, силы гравитации уменьшаются и траектория планет «распрямляется» (рис. 3). Подобный цикл изменения гравитационных сил и траектории движения повторяется для каждой планеты в каждом обороте вокруг Солнца. Чем больше траектория обращения планеты отклоняется от центральной плоскости солнечного торсиона, тем в большей степени уменьшаются гравитационные силы в этих областях и, тем больше, следовательно, «распрямляется», или же сжимается орбита.  Постоянное, цикличное изменение этих сил придает траектории обращения эллиптичный вид. 
        При значительных наклонениях и больших скоростях орбита спутника (метеорита, кометы) приобретает траекторию гиперболы или параболы и, соответственно, небесное тело, однажды обогнув Солнце, покидает гравитационное поле солнечного торсиона навсегда. 
                                     Определение направления солнечного торсиона.

       На основании вышеизложенного, очевидно, что величина эксцентриситета траектории орбиты любой планеты зависит от величины наклонения этой орбиты к солнечному торсиону. Следовательно, имеет место и обратная связь – чем меньше эксцентриситет орбиты, тем меньшее наклонение к плоскости солнечного торсиона имеет орбитальная плоскость этой планеты. 

    Так как орбита Венеры имеет наименьший эксцентриситет, то для предварительных расчетов допустимо принять следующее свойство солнечного торсиона: 

- направление плоскости солнечного, гравитационного торсиона в координатах Мира в наибольшей степени совпадает с направлением орбитальной плоскости Венеры. 
                         Рис. 3 Кинематическая схема орбитального движения
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   Рассмотрим подробней обращение планет на примере движения Меркурия, согласно его гелиоцентрических координат 1993 года [5]. 
                                                Рис 4.  Орбита Меркурия
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В таблице 1 и на рис. 3 и 4 указаны следующие значения:

Z – ось вращения торсиона
№ - номера точек орбиты Меркурия, согласно астрономического календаря на 1993 г.

Д – гелиоцентрическая долгота J2000.0 этих точек
r – радиус-вектор в а. е.

d – расстояние от центра эллипса до рассматриваемой точки в млн. км..

V – орбитальная скорость км/сек
R – радиус кривизны млн.км, R = a2  b2 / d3  где а, b - большие и малые полуоси       
Fc – центробежные силы

Fg – гравитационные силы.
Значение центробежных и гравитационных сил выражено в доле от массы планеты.
О – О – линия апсид, которая совпадает с линией пересечения орбитальной плоскости Меркурия с плоскостью солнечного торсиона.  Центр перигелия для Меркурия в 1993 г. имеет долготу  относительно точки №1 – (85,83 - 8,18) град.

      На основании сравнения широт из астрономического календаря, установлено, что орбита Меркурий имеет широты в центрах перигелии и в афелии такие же, как и широты центров перигелия и афелия орбит всех остальных планет. Этот факт дает основания утверждать, что все планеты пересекают плоскость солнечного торсиона только в афелии и в перигелии. Поэтому на этих участках движения любой планеты кривизна ее орбиты – максимальная и равная друг другу, а силы гравитации соответствуют своим классическим величинам, то есть они обратно пропорциональны квадрату расстояния до Солнца. Кроме того, астрономический факт абсолютного совпадения широт перигелия и афелия всех планет доказывает вихревую, плоско-симметричную природу гравитации.
       Следовательно, точное расположение плоскости солнечного торсиона по широте по отношению к эклиптике, указывают широты центров афелия и перигелия каждой планеты или направления линий апсид орбиты этих планет.
        Сравнивая значения широты астрономических точек с соотношением гравитационных и центробежных сил в этих космических точках, определяем, что чем больше наклоняется орбита планеты к солнечному торсиону, тем больше расчетные силы гравитации по Ньютону отличаются от фактических, центробежных сил в одной точке, которые должны быть равные гравитационным силам.         

         Рассмотрим две точки орбиты Меркурия № 9 и № 10 на рис. 4.
Табл. 1
	№
	Д гр.
	      r
	     d
	    V
	    R
	     Fc
	     Fg

	    9
	250,04
	0,4657
	58,11
	38,41
	55,46
	26,60
	27,32

	   10
	263,78
	0,4659
	58,03
	38,96
	55,69
	27.26
	27,29


Точка 10 имеет удаление от Солнца – 0,4659 х 150 = 69,885 млн. км.

Точка 9 удалена -                                - 0,4657 х 150 = 69,855 млн. км..
Т. 10 удалена от Солнца в 1,0004 раза дальше чем т. 9. Следовательно, в т. 10 силы солнечной гравитации, по закону Ньютона, должны быть в 1,001 раза меньше, чем в т. 9 (см. табл. 1). В действительности, согласно расчету, в связи с большей кривизной орбиты в этой точке, величина центробежных сил в т. 10 больше чем в т. 9 в 1,025 раз (см. табл. 1). Так как центробежные силы при обращении планет – реактивные и всегда равные гравитационным силам, то на основании вышесказанного следует, что на указанном участке траектории движения Меркурия, классический закон гравитации не соблюдается.
        На основании модели вихревой гравитации с плоско-симметричной конфигурацией, этот парадокс имеет физико-математическое обоснование.

        Закон Ньютона о всемирном тяготении или формула 10 из главы 2.1 могут описывать закономерности действия сил гравитации только в плоскости гравитационного торсиона.

       Вышеприведенный расчет центробежных сил, возникающих при движении планет в афелии, показывает, что инерциальное обращение планет по эллиптичной траектории в центрально-симметричном, гравитационном поле, в соответствии с классическими законами динамики,  НЕВОЗМОЖНО. 

        Следует добавить, что вращение перигелия орбит планет вокруг Солнца также объясняется постоянным изменением величин сил, действующих на планеты.

                                  3.4  РАСЧЕТ ГРАВИТАЦИИ В ТРЕХМЕРНОЙ МОДЕЛИ

       Изменение динамических свойств планет при их обращении в точках с наклонениями к плоскости гравитационного торсиона, указанное в гл. 3.3, предоставляет возможность получить формулу, описывающую изменение сил гравитации в трехмерной модели.

       Сравнивая коэффициенты сжатия орбит всех планет с косинусом угла наклонения этих орбит к плоскости солнечного торсиона, определяем, что эти величины имеют прямо пропорциональную зависимость:

                                                                    b/a ~ Cos A   (16)
                                                Доказательства уравнения (16)
Рис. 5.   Проекции малой и большой орбитальных полуосей на одной плоскости.
ось Х – направление центральной плоскости пра-торсиона.

ось Z – ось вращения пра-торсиона

А – угол наклонения орбиты торсиона-спутника (планеты) к плоскости пра-торсиона.

а – проекция большой полуоси эллипса,

в – проекция малой полуоси
ОВ – радиус кривизны вращения торсиона-спутника при совпадении траектории движения спутника-торсиона с плоскостью вращения пра-торсиона, то есть в перигелии или афелии, или же в вершине большой полуоси орбиты:        
                                                ОВ = b2 / а                            (17)
OD1   - радиус кривизны обращения торсиона-спутника в точке, имеющей наклонение на угол А от центральной плоскости пра-торсиона. То есть, в вершине малой полуоси орбиты.

                                                       OD1 = а2 / b              (18)

Докажем, что уравнение cos A =  b/а выполняется при равенствах (17) и (18)                                                   

Рис. 5           
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Доказательство:
Отложим на оси Х, совпадающей с линией апсид, отрезок ОВ, равный радиусу кривизны в вершине большой полуоси, направление которой совпадает с центральной плоскостью солнечного торсиона. 

Проведем из центра О под углом А линию, по направлению с малой полуоси.

                                Так как, по условию  cos A = b/a = OB/OC  то отсюда следует:
                                                          OC = OB а/b = (b2/а)   (a/b) = b
              Проведем из т. С перпендикуляр на ось Х, так как угол OCD2 – прямой, то:   
                                                         OC/OD 2 = cos A = b/а, откуда
                                                         OD 2  = OC а/b = b (a/b) = a,

                               Проведем из т. D2 перпендикуляр на ОС, так как угол D1D2O – прямой, то:
                                            OD2 / OD1  = cos A = b/a, откуда  OD1 = OD2 (a/b) =  (a2/b)    
         Следовательно, уравнения (17) и (18) выполняются при условии cos A =  b/а. То есть, косинус угла наклонения орбиты планеты в вершине малой полуоси к плоскости солнечного торсиона равен коэффициенту сжатия этой орбиты. 
       Примечание 1. Наклонение А какой-либо орбитальной точки не совпадает с углом наклонения i  этой точки, указанное в астрономических календарях, так как согласно астрономических правил все координаты в солнечной системе отмеряются гелиоцентрично и относительно плоскости эклиптики. 
        Так как центробежные силы - реактивные и всегда равны силам притяжения к Солнцу, то для оценки точности и правильности результатов расчета сил гравитации, центробежные силы можно рассматривать как экспериментальные или эталонные. Поэтому, изменение величины центробежных сил планет при изменении их координат всегда равно изменению величины сил гравитации, действующих на эту планету.

                                 Определение трехмерного гравитационного коэффициента  Kg.

        Запишем формулы для определения радиуса кривизна орбиты (эллипса):

- в вершине большой полуоси или в перигелии и афелии:

                                                                           Rкр.а =  b2 / а       (19)
- в вершине малой полуоси
                                                                           Rкр.в =  а2 / b    (20)  

        На основании 2 го закона Кеплера, в пределах своей орбиты, планеты изменяют орбитальную скорость (V) в зависимости от расстояния до Солнца (R) в следующей пропорции:                    

                                                          Va ~ 1/ Ra     Vb ~ 1/ Rb   (21)         где
Va – орбитальная скорость в перигелии (или афелии), то есть в вершине большой полуоси орбиты планет,

Vb – орбитальная скорость в вершине малой полуоси орбиты планет

Ra – расстояние от Солнца до центра афелия (перигелия).

Rb – расстояния от Солнца до вершины малой полуоси.

Rкр – радиус кривизны орбиты
Центробежные силы определяются по формуле:

                                                           Fc = m V2 / Rкр     (22)
Подставляя (19) – (21) в (22) получим:
                                                   Fca = m Va2 / Rкр.а ~ m a /Ra2 b2             (23)

                                                   Fcb = m Vb2 / Rкр.b ~ m b / Rb2 a2       (24)
          Так как силы гравитации в афелии или в перигелии Fga соответствуют своим классическим значениям или же центробежным силам, то для определения отклонения сил гравитации на периферии торсиона (в вершине малой полуоси – т. b) необходимо определить аналогичное отклонение величин центробежных сил по сравнению с этими же силами в перигелии. Для этого поделим формулу (24) на формулу (23):

                                                      Fcb / Fca = [b3 /  a3]  [Ra2 / Rb2]
 Здесь, относительная величина Ra2 / Rb2, в соответствии с формулой 10 гл. 2 или с формулой Ньютона, определяет изменение величины гравитационных сил, в зависимости от изменения расстояния от центра торсиона до рассматриваемых точек.

        Согласно формулы 16 настоящей главы, величина b/a равна косинусу угла наклонения рассматриваемой точке. Следовательно, эта величина определяет изменение гравитационных сил в зависимости от наклонения рассматриваемой точки к плоскости солнечного торсиона.

Тогда можно записать:  
                                                             b3/a3 = Cos3 A = Kg        (25)  
        Силы гравитации в любой точке любого комического пространства определяются по формуле:

                                    Fgv = Fgn Cos3 A,   (26)   где 
Fgn – сила гравитация в двухмерной модели (ф. 10 гл. 2 или уравнение Ньютона) 
Fgv – сила гравитации в трехмерной вихревой модели.
      Следовательно, при помощи гравитационного коэффициента Kg можно определить силы гравитации в любой, удаленной от центра, точке любого космического торсиона. 
         Формула (26) показывает, что при удалении от плоскости гравитационного торсиона в сторону параллельно оси торсиона, сила гравитации убывает обратно пропорционально кубу расстояния этого удаления – 1/ s3
Примечание.

       В центральной периферийной части торсиона, в связи с торцевыми завихрениями эфира, формула (26) не может описывать распределение сил вихревой гравитации.
                    ЭКСПЕРИМЕНТАЛЬНОЕ ДОКАЗАТЕЛЬСТВО УРАВНЕНИЯ ВИХРЕВОЙ             

                                                            ГРАВИТАЦИИ - ( 26 )  

        Любая теория считается доказанной, если ее выводы и формулы соответствуют экспериментальным результатам. 
       В качестве экспериментальных результатов в астрономии допустимо рассматривать значения центробежных сил, действующих на планеты, так как эти силы всегда соответствуют каноническим законам динамики и могут быть определены с большой точностью. В то же время, центробежные силы - реактивные и всегда равны силам гравитации, которые также действуют на эти же планеты. Следовательно, для проверки уравнения вихревой гравитации (26) необходимо, чтобы силы гравитации, вычисленные по этой формуле, были равны центробежным силам на любой точки планетарной орбиты. 
        Определим и сравним значение солнечных гравитационных (расчетных - по классическому закону и по теории вихревой гравитации) и центробежных (фактических) сил, действующих на планеты в вершинах малых полуосей планетарных орбит, которые имеют максимальное наклонение, равные углу А. Координаты планет приняты на основании [5].
1. Плутон
Большая полуось орбиты Плутона а = 5906,375 х 106 км, малая полуось в = 5720,32 х106 км
Расстояние от Солнца до вершины малой полуоси орбиты Плутона d = 5907,963 х 106 км
Эксцентриситет орбиты е = 0,2488, Коэффициент сжатия орбиты Ксж = 1 - e2 = в/а = Cos A = 0,9685, Гравитационный коэффициент (8) Кg = b3 /  a3 = 0,9084

Радиус кривизны в вершине малой полуоси Rb = a2 /  b = 6098,48 х 106 км
Орбитальная скорость Плутона в перигелии Vp = 6,1 км/c,

То же в афелии                                                  Va- 3,71 км/c
То же вершине малой полуоси                        Vb = 4,581км/c 
Центробежные силы в вершине малой полуоси на основании вышеперечисленных характеристиках:
                Fc = 0,00344 Мп, где Мп – масса Плутона 
Силы солнечной гравитации в этой же точке (по классической модели Ньютона) 
                Fgn = 0,00382 Мп (расхождение с центробежными силами + 11,1%) 
Силы вихревой гравитации с учетом гравитационного коэффициента
                 Fgv = Fgn x Kg = 0,00382 x 0,9084 = 0,00347 Мп (расхождение + 0,87%)
Определим наклонение орбиты Плутона по коэффициенту сжатия, на основании формулы 16 гл. 3.4

Так как Cos A = Ксж = 0,9685,  то тогда наклонение орбиты Плутона к плоскости солнечного гравитационного торсиона составляет А = 14 гр. 24 мин.

Наклонение орбитальной плоскости Плутона к плоскости эклиптики равно 17 гр. 16 мин.

Разница в этих наклонениях 17,16 - 14,24 = 2.92 гр. – соответствует примечанию 1.
2. Меркурий

а = 57,91х 106, в = 56,67х106, d = 58,395х106
e = 0,2056, Ксж = в/а = Cos A = 0,9786, Kg = b3 /  a3 = 0,9372.

Rb = 59,177, Vp =58,98, Vd = 46,4775

                   Центробежные силы
                                                              Fc = 36,503 Mm
                   Гравитационные силы:
       По Ньютону                                  Fgn = 39,09 Mm, (расхождение +7,1%)

       По теории вихревой гравитации Fgv = 39,09 x 0,9372 = 36,63 Mm (расхождение + 0,35%)

      Очевидно, что расчет по теории вихревой гравитации на порядок точнее классической методики и по своей точности соответствуют точности астрономических измерений
       Очевидно, что при значительных наклонениях рассматриваемой точки, формула Ньютона становиться бессмысленной.

      Расчет и сравнение центробежных и гравитационных сил в центрах афелия и перигелия орбит Меркурия и Плутона показывает, что в этих точках расхождения в расчетных величинах между центробежными и гравитационными силами не существует. Это обстоятельство доказывается тем, что в этих точках наклонение к центральной плоскости гравитационного торсиона равно нулю, следовательно, косинус этого наклонения равен единице и тогда формула (26) равнозначна формуле (10) или формуле Ньютона и центробежным силам.

         Наклонение орбитальной плоскости Меркурия.

Наклонение орбитальной плоскости Меркурия к плоскости эклиптики – 7 град.

При    в/а = Cos A = 0,9786, угол наклонения орбитальной плоскости Меркурия к плоскости солнечного торсиона равен А= 11гр. 54 мин. Расхождение (11,54 – 7) соответствует прим. 1.

     Следовательно, формулы (16) и (26) настоящей главы соответствуют действительности.
         Для более наглядного представления влияния Kg на (классические) силы гравитации, рассчитанные по плоской модели, построим эпюры этих сил, действующих на периферийной плоскости пра-торсиона, расположенной параллельно центральной плоскости этого пра-торсиона, с координатой по оси вращения торсиона Z = 1 у. е.

         Рассмотрим торсион с радиусом R = 10 у. е. (условных единиц)

Эпюра 1 – силы гравитации Fgn, соответствующие расчету в двухмерной модели (формула 10 гл.2.1 или формула Ньютона)
Эпюра 2 – силы гравитации Fgv =  Cos3 A  Fgn, соответствующие расчету в трехмерной модели (с  учетом поправки Kg)

Рис. 6 Эпюры сил гравитации на периферии торсиона с Z = 1
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       Результаты расчета сил гравитации по предлагаемой схеме имеют существенную разницу для космических точек, имеющей наклонение своих координат к плоскости космического торсиона свыше 10 градусов. На участках периферии торсиона, вблизи оси его вращения, силы гравитации, по классическому расчету должны резко возрастать, в то время как по расчету вихревой гравитации, силы стремятся к нулю.

        На торцевых участках торсиона А ~ от- 45 до +45 град. в расчете необходимо учитывать соответствующие торцевые завихрения эфира, которые создадут дополнительные силы гравитации, выравнивающие его градиент, но в любом случае график гравитационных сил в этих зонах будет показывать или постоянное значение или уменьшение сил гравитации.
        Как известно, согласно двухмерной формуле гравитации (Ньютона или формула 10 из гл. 2) сила гравитации или сила тяжести на полюсе равна как: Fp = 9,87m. В то время как фактическая сила тяжести, на основании геодезической гравиметрии, определена – Fp = 9,83m, что на 0,43% меньше расчетных значений.
       Это расхождение можно объяснить только на основании вышеуказанного расчета трехмерной модели гравитации, то есть на полюсах гравитацию создают торцевые завихрения эфира, скорость которого изменяется по другой закономерности, чем в продольном направлении торсиона. Следовательно, сила гравитации уменьшается в продольном и полюсном направлении неодинаково.

       Распределение сил гравитации в каком-либо космическом торсионе определяет форму космического объекта, созданного в этом торсионе. Эпюра № 2, по своей конфигурации, наиболее близка к конфигурации галактики. Следовательно, этот расчет дополнительно доказывает плоско-симметричную конфигурацию сил притяжения.

       Кроме того, космическая экспедиция автоматической станции на Венеру в апреле 2006 г. зафиксировала пояс мелких спутников, обращающих в одной плоскости, а на полюсах планеты обнаружены атмосферные воронки. Планета Сатурн также окружена кольцом мелких спутников, расположенных в одной орбитальной плоскости. Эти факты убедительно доказывает плоскую конфигурацию планетарных гравитационных торсионов, в соответствии с вышеуказанным расчетом.

       Проектирование космических полетов на средние и дальние расстояния, с учетом плоско-симметричной конфигурации гравитационного торсиона позволит уменьшить транспортные расходы на огромную величину (см. гл. 3.7).
                                        3.5  ДВИЖЕНИЕ ТОРСИОНОВ-СПУТНИКОВ

       Для обоснования движения торсионов-спутников (планет) вокруг центра пра-торсиона (Солнца) достаточно использовать закон сохранения момента импульса движения тела и свойство небесных тел, при помощи собственной гравитации, наращивать свою массу.

      Запишем закон сохранения момента импульса движения:
                       M V R = const   откуда   Km Kv  Kr = 1  (27),  где
M, V, R – масса, орбитальная скорость и расстояние до орбиты обращения планет.

Kr,v,m – коэффициенты изменения величин орбитального расстояния, скорости и массы небесного тела.

   Увеличение массы планет 1,6 х 10 15 кг в год, указанное в [1], в космическом масштабе, является переменной величиной и зависит от удаления этой планеты от центра солнечного торсиона по следующей причине:

- плотность космической пыли в каждом космическом торсионе, в т. ч. и в солнечном, возрастает от периферии торсиона к его центру. Это объясняется тем, что поступившая извне пыль, при своем радиальном движении, под воздействием гравитации, к центру солнечного торсиона, вынуждена перемещаться в меньший объем и, следовательно, должна уплотняться. Объем в каждом орбитальном слое, с ничтожно малой толщиной,  пропорционален площади этой орбитальной поверхности (S) или квадрату расстояния от центра до этой орбиты: 

                                                    S = 4 П R2.

Следовательно, плотность космической пыли в любом торсионе возрастает, по направлению к центру этого торсиона, обратно пропорционально квадрату расстояния до центра. Так как приток космической пыли в планетарный торсион пропорционален плотности примыкающего космического вещества, то правомерно сделать вывод – чем ближе орбита вращения торсиона-спутника расположена к центру пра-торсиона, тем больший приток космической пыли поступает в торсион этого спутника, который можно записать:

                                             Kr = Km -2       (28)

      Подставляя (28) в (27) находим:

                               Km = Kv    или    Kr = Kv -2  (29)

Формулы (28,29) доказывают:

1.  3-ий Закон Кеплера, так как формула (29) равносильна этому закону: 

                   R ~ V -2     или   V 2 R = const   

2. Все торсионы-спутники двигаются с ускорением и по спирали к центру пра-торсиона, так  как на основании формул (27),(28) и (29) следует, что при увеличении массы торсиона спутника (при Km больше нуля) уменьшается расстояние до центра вращения спутника и увеличивается его орбитальная скорость.
        Необходимо отметить, что формулы 27, 28, 29 описывают движение «спутников» только в случае, если орбитальная плоскость движения «спутников» совпадает с гравитационной плоскостью пра-торсиона.
       При наклонении орбит небесных тел – спутников возможна следующая траектория движения:

- на первоначальном этапе существования торсиона-спутника происходит максимальное увеличение его относительной массы. Тогда, на основании настоящей главы (форм. 28), происходит быстрое уменьшение радиуса орбитального движения этих спутников. Так как абсолютный прирост массы торсиона-спутника – почти постоянный, а масса тела возрастает, то из этого следует, что с ростом массы каждого спутника происходит замедление Km – относительного увеличения его массы. После накопления значительной массы вещества «спутника», относительное увеличение его массы должно быть ничтожным. Тогда небесные тела – спутники (звезды, планеты, спутники планет), имеющие наклонения собственных орбит к плоскости гравитационного диска пра-торсиона могут приостановить приближение по спирали к центру пра-торсиона и, впоследствии, продолжить свое орбитальное движение то же по спирали, но по направлению не к центру, а к его периферии. Это объясняется тем, что при орбитальном движении «спутников» по вершине малой полуоси собственной орбиты, то есть в области максимального отклонения от плоскости пра-торсиона, гравитационные силы могут иметь величины, которые не могут сохранять предыдущую кривизну орбиты и тогда происходить увеличение радиуса орбит этих «спутников»
       Рассмотрим орбитальное движение Луны, которое имеет следующие характеристики:

- коэффициент сжатия орбиты Кс = 0,997
- гравитационный коэффициент Kg = Kс3 = 0,991

- орбитальная скорость Луны в вершине малой полуоси Vb = 1,01858 km/c
- расстояние от Земли до вершины малой полуоси Rb = 0,38378 х 106 Km
- радиус кривизны лунной орбиты в вершине малой полуоси Rкр = 0,3856 х 106 km
Тогда центробежная сила, действующая на Луну в вершине малой полуоси:

                                                  Fc = 2,691 Mm,   где Mm – масса Луны.
По закону Ньютона на Луну в этой же орбитальной точке должна действовать сила земной гравитации:

                                                 Fgn = 2,706 Mm (+0,55%)

По модели вихревой гравитации эта же сила имеет значение:

                                                 Fgv = Fgn x Kс3 = 2,706 х 0,991 = 2,682Mm (- 0,33%)

       Следовательно, но закону Ньютона Луна должна приближаться к Земле. По модели вихревой гравитации Луна должна удаляться от Земли.

       Так как в действительности орбита Луны удаляется от Земли на 38 мм в год, то этот факт дополнительно доказывает правомочность модели вихревой гравитации и некорректность закона Ньютона.
      На этом же основании можно рассчитать точное изменение орбит всех планет или звезд. 

3.6  ОРБИТЫ ИСЗ
      Как известно, большинство орбит искусственных спутников Земли (ИСЗ) имеют различные по своей величине эксцентриситеты, появление которых объясняется возмущающими силами, действующих на ИСЗ. К возмущающим силам, кроме сопротивления атмосферы, относят несферичность Земли и гравитационное влияние Луны и Солнца.

       В контексте настоящей статьи к возмущающим силам следует в первую очередь относить плоско-симметричную конфигурацию земного гравитационного торсиона. 

       На основании расчетов в главе 3.5 очевидно, что воздействие сил земной гравитации на ИСЗ зависит от наклонения орбиты и высоты полета этого ИСЗ. При полетах по наклоненной орбитальной плоскости к плоскости земного торсиона любой ИСЗ будет испытывать различную силу гравитации на разных космических широтах, что и вызывает эллиптичность его орбиты. При этом, чем выше траектория полета ИСЗ и больше угол наклонения орбиты этого полета, тем больше эллиптичность этой орбиты. 
       В настоящее время большинство межпланетных космических аппаратов получают ускорения или отклонения от намеченной траектории, которые невозможно объяснить на основании космических расчетов, выполненных согласно теории относительности Эйнштейна. В частности, отклонения обнаружились у научных спутников «Галилео», «Розетта» и «Кассини».  Предлагаемая модель вихревой гравитации (формула 26) показывает, что если траектория полетов спутников не совпадает с плоскостью солнечного гравитационного торсиона, то в расчетах величины солнечной гравитации, действующей на спутники в любой точке траектории его полета, необходимо учитывать значение гравитационного коэффициента. Указанный коэффициент (Cos3 A) снижает величину солнечной гравитации, что придает космическим спутникам определенные ускорения, а также отклонения траектории движения.

       Для обеспечения полетов ИСЗ на больших высотах по круговой земной орбите, необходимо траекторию полетов проектировать только в плоскости земного торсиона, расположение которой в пространстве определяется по трем точкам – по центрам апогея и перигея Луны и центру Земли. 
                                                  3.7  ПОЛЕТ НА ЛУНУ
         Рассмотрим задачу сравнения работ, затраченных на преодоление сил гравитационного притяжения (F) телом, при перемещении из точки A в точку C (см. Рис.7.)  по пути AC и ABC,  при двух разных зависимостях F(r, (). 
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Рис.7. Схема 

В первом случае F не зависит от (, и подчиняется закону Ньютона (1)
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где  m1 и m2 массы тел, G- гравитационная постоянная, r- расстояние между телами.

Во втором случае F зависит от (  в соответствии с формулой (26) гл. 3.5 
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где ( - угол между осью ОС и радиус вектором положения перемещаемого тела.

Как известно, работа равна интегралу по пути
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Пусть, AAC – это работа, затраченная при перемещении по участку AC в случае  зависимости (30). Соответственно определим работы  AAB  и ABС . 

 Пусть, A’AC – это работа, затраченная при перемещении по участку AC в случае  зависимости (31). Соответственно определим работы  A’AB  и A’BС .

Распишем интеграл (32) для каждого случая
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где  r1 – расстояние ОА, r2 – расстояние ОС, (BOC – угол BOC. 

Формула (36) имеет место в силу того, что по этому направлению силы (30) и (31) равны.

Рассчитаем численно интегралы (36-38) в случае полета на Луну (r1=6400∙103 м, r2= 40000000 м, m2=6∙1024 кг, m1=1 кг). Получим  AAC = 6.1554643 ∙107 Дж,  AAB = 6.1140242 ∙107 Дж, ABC = 4.1440045 ∙104 Дж, A’AB = 4.5279719 ∙107 Дж, A’BC = 3.5727542 ∙105 Дж.

Видно, что AAC= AAB +ABC., что и должно быть в случае Ньютоновских сил, где работа не зависит от пути перемещения из  точки A в точку С. 

Работа по пути ABC в случае закона (31) равна A’ABС= A’AB +A’BC= 4.5636994 ∙107 Дж. Эта работа меньше работы A’AС = AAC = 6.1554643∙107 Дж. 
Отношение (уменьшение) работ равно s=A’ABС / AAC = 0.7414062. Величина s зависит от расстояний r1, r2  и пути перемещения.

Таким образом, перемещение в случае закона (31) энергетически более выгодно  по пути АВС, чем, напрямую, по пути AC. 
   Вышеуказанные расчеты показывает, что полету на Луну в обход земного торсиона должны снизит расход топлива на 25%. 

    Кроме того, запуск космического корабля, как указано в гл. 3.5, энергетически выгоднее производить на полюсах.
                                       3.8 ПРИЧИНЫ ПРИЛИВОВ И ОТЛИВОВ

       Как  известно появление в морях приливов и отливов два раза в 24 часа 50 минут объясняется влиянием гравитационных полей Луны, Солнца и центробежными силами (Галилео, Декарт, Ньютон и др.).
      Так как Солнце и Луна находятся в зените над одной точкой поверхности Земли один раз в сутки (или в 24 час. 50 мин.), то они не могут оказывать одинаковое воздействие своей гравитацией на эту точку два раза в сутки.

        Модель вихревой гравитации позволяет выдвинуть принципиально новое объяснение этому явлению, которое заключается в следующем.

       На основании вихревой гравитации, форма земного гравитационного торсиона – дискообразная, плоско-симметричная. Ее направление в значительной степени совпадает с плоскостью лунной орбиты, которая наклонена к эклиптике под углом 5 градусов 9 минут. В то же время экваториальная плоскость Земли имеет наклонение к эклиптике 23,7 град. Коэффициент сжатия лунной орбиты или косинус ее наклона – 0,997. То есть наклонение лунной орбиты к земному торсиону, в соответствии с формулой 1 гл. 3.4, имеет наклонение к земному торсиону 3 град. 6 мин. При геометрическом сопоставлении указанных наклонений очевидно, что каждая точка поверхности Земли вращается по отношению к плоскости земного гравитационного торсиона под значительным углом. Таким образом, одна и та же точка экваториальной поверхности Земли постоянно пересекает гравитационный торсион поперек его направления. При этом, соответственно изменяется сила вихревой земной гравитации, воздействующая на эту точку (см. рис. 8).

Рис. 8  Наклонение экватора Земли
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    Точка Р, расположенная на экваторе, при своем суточном движении вокруг центра Земли должна дважды пересекать центральную плоскость земного торсиона и дважды удаляться от него. Следовательно, силы земной гравитации два раза в сутки достигают максимального и два раза минимального воздействия на точку Р, что оказывает физическое воздействие на поверхность Земли или на уровень воды в этой точке. Этим обстоятельством объясняется тот факт, что приливы и отливы происходят в одной точке два раза в одни сутки. В момент прохождения т. Р гравитационную земную плоскость сила гравитации действует на эту точку с максимальной величиной, которое «придавливает» водную поверхность и происходить отлив. Отлив, в свою очередь, выдавливает морскую среду в зоны земной поверхности, где сила земной гравитации имеет меньшие значения, то есть в зоны расположенные под углом 90 градусов к плоскости гравитационного торсиона. В этих зонах происходить прилив. Выступы (приливы) и впадины (отливы) морской среды постоянно сохраняют свою форму по отношению к земному гравитационному торсиону, без горизонтального перемещения воды.
      В гл. 3.4 указано, что способом геодезической гравиметрии установлено, что на полюсах сила земной гравитации имеет значения на 0,43% меньшие по сравнению с расчетно-теоретическими силами гравитации, что доказывает вышеуказанную, неравномерную силу гравитации на поверхности Земли.   

         В то же время известно, что сила солнечной гравитации на орбите Земли составляет 0,06% от силы гравитации нашей планеты на собственной поверхности. Луна воздействует на поверхность Земли силой притяжения, равной 0,0003% от силы земной гравитации.   
       При сопоставлении этих величин, очевидно, что волновое изменение сил земной гравитации под влиянием собственного вращения, происходит на поверхности Земли с интенсивностью, которая превышает такое же изменение земной гравитации под влиянием гравитации Луны и Солнца на несколько порядков.
     Как уже указано выше, влияние Луны на изменения в гравитационном поле Земли в 200 раз меньше чем такое же влияние Солнца. Следовательно, в исследованиях причин приливов лунную гравитацию возможно полностью не учитывать, в связи с ее ничтожным влиянием. Но исследователи лунный фактор считают определяющим по простой причине – полные циклы приливов и отливов совпадают с лунными циклами. Поэтому, считает наука, лунная гравитация «командуют» приливами. Если мы рассмотрим обращение Земли вокруг Солнца, то наглядно зафиксируем, что угол наклона полярной оси Земли в течение года делает один полный конический оборот. Так если летом северный полюс имел наклонение в сторону Солнца или к центру солнечного торсиона, то через полгода этот полюс наклонился  в другую сторону от Солнца, а еще через полгода он занимает исходное положение. Такое же волновое колебание выполняет и экваториальная плоскость Земли по отношению к своей гравитационной плоскости. При выполнении одного конического оборота относительно плоскости гравитационного торсиона в один год, сокращается количество вращений Земли относительно плоскости торсиона (но не Солнца) на один оборот. То есть количество вращений Земли по отношению плоскости торсиона – 364. Или же одно вращение выполняется так же как у Луны, за 24 час. 50 мин. Следовательно, цикл вращения Земли по отношению к плоскости гравитационного торсиона совпадает с лунным и приливным циклами. Эта закономерность избавляет исследователей жестко привязывать появление приливов к движению Луны 
      Следует отметить, что постоянное, волновое изменение интенсивности гравитационного поля, воздействующее на поверхность Земли, должно быть заметным катализатором в тектонических движениях плит земной коры и в повышении сейсмичности. В соответствии с формулой 9 гл. 3.4 наибольшее изменение гравитационных сил должно происходить на земной поверхности, расположенных по широте рядом с экватором Земли. Этой зависимостью объясняется наибольшая интенсивность сейсмичности в этих областях.    
      Кроме того, цикличное изменение силы гравитации в одной и той же точке необходимо учитывать при высокоточных исследованиях или производствах, в медицине и в прочих отраслях естествознания, включая регистрацию спортивных рекордов.
       В частности, запуск космических кораблей необходимо выполнять в тот час, когда географическая точка, в которой располагается космодром, в наибольшей степени отклонилась от плоскости земного гравитационного торсиона (полночь или полдень) 
      Вышеуказанная версия причин приливов и отливов позволяет провести недорогую, экспериментальную проверку предлагаемой теории вихревой, плоско-симметричной гравитации.

        Для этого необходимо провести в течение суток постоянное, точное измерение изменения сил гравитации (тяжести, веса) на любой стационарной точки Земли и сравнивать изменение величины силы гравитации с удаленностью этой географической точки от плоскости земного торсиона. При этом на участках, расположенных на широтах выше или ниже +- 23 градусов изменение гравитации должно происходить с цикличностью один раз в сутки. На участках, расположенных между указанными территориями, или же вблизи с экватором, цикличность изменения гравитации будет два раза в сутки.
       Если будет происходить уменьшение силы гравитации при удалении этой точки от плоскости земного торсиона, то это будет означать полное доказательство предлагаемой теории.

                                        3.9 МАГНИТНЫЙ ПОЛЮС ЗЕМЛИ
       На основании вихревой космологии, можно предположить, что магнитное поле Земли создается не вращением Земли, а вращением эфира земного торсиона.

       Так как ось вращения Земли (Оз , рис. 8) имеет наклонение к оси вращения земного торсиона (Оо) на угол ~ 20 градусов, то из этого факта можно сделать вывод, что земная поверхность Земли пересекает ось земного торсиона и магнитного поля этого торсиона на широте ~ 70 градусов. С учетом вращения Земли, очевидно, что условные магнитные полюса Земли выполняют суточный оборот вокруг географических полюсов на этих же широтах (70 гр.). Долготы магнитных полюсов зависят от времени суток.
       Этим обстоятельством объясняется несовпадение магнитных и географических полюсов, а также нестабильность электромагнитной ориентации Земли.
                                     3.10 ТУНГУСКИЙ МЕТЕОРИТ

       Падение метеорита в 1908 г. у реки Тунгуски в Сибири до настоящего времени оставило неразрешимые вопросы. В частности, на месте падения не было обнаружено воронки от удара массивного тела и остатков метеоритного вещества. Этот факт противоречит физическим законам.
       Модель вихревой гравитации позволяет аналитически объяснить этот парадокс.

       Тунгусский метеорит был новообразованный торсион–спутник земного торсиона, который образовался почти в центре торцевой, периферийной части земного торсиона. Это доказывается широтой Тунгуски, равной 60 гр., тогда как широта оси земного торсиона составляет 70 градусов (см. 3.9). Следовательно, этот торсион-спутник образовался в периферийной области, с отклонением от оси вращения земного торсиона на ~ 10 град и в которой сила вихревой гравитации значительно превосходила силу гравитации, которая действуют в удаленных от центра (от оси земного торсиона) периферийных зонах. В соответствии  с преобладанием гравитационных сил над центробежными (которые малы на полюсах периферии торсиона и, кроме того, имеющие направление перпендикулярно к силам гравитации)  «тунгусский» торсион, после своего появления, не сформировался как вечный спутник Земли, а устремился к ее центру. При этом он (тунгусский торсион) не успел накопить космического вещества и должен находиться в состоянии или Черной Дыры или пульсара. При столкновении с земной поверхностью произошел сброс сверхнизкого давления в атмосферу, что породило всем известный колоссальный взрыв, без разбрасывания метеоритного вещества, которого тунгусский торсион в своем объеме не содержал, а если и содержал, то только в небольшом количестве и в виде элементарных частиц, не превосходящих по своему размеру величин нуклонов. Поток разбросанных микрочастиц такого размера не мог оставить заметных следов поражения земной поверхности и, поэтому, обнаружен не был. Следы поражения на месте падения были оставлены только внезапным сбросом сверхнизкого давления в атмосферу, что вызвало сокрушительную, воздушную волну, которая несколько раз прокатилась вокруг земного шара.
                                 3.11 РАСШИРЕНИЕ ИЛИ СЖАТИЕ ВСЕЛЕННОЙ?!

Удаление галактик друг от друга в настоящее время объясняется расширением Вселенной, которое началось, благодаря так называемому «Большому взрыву».

Для анализа удаления галактик друг от друга, используем следующие известные физические свойства и законы:

1. Галактики вращаются вокруг центра метагалактики, совершая один оборот вокруг центра метагалактики за 100 триллионов лет [4]. 

Следовательно, метагалактика – гигантский торсион, в котором действуют законы вихревой гравитации и классической механики (гл. 3.4).
2. Так как Земля увеличивает свою массу [1], то допустимо предположить, что все остальные небесные тела или их системы (галактики), под воздействием собственной гравитации, также увеличивают свою массу, в соответствии с закономерностями, представленными в главе 3.5. Тогда, на основании формул из этой же главы, очевидно, что галактики должны двигаться по спирали, к центру метагалактики, с ускорением обратно пропорциональным расстоянию до центра метагалактики или же увеличению массы галактик.

Радиальное ускорение галактик при движении в направлении центра метагалактики вызывает удаление их друг от друга, что и было зафиксировано Хабблом и которое, до настоящих времен, ошибочно квалифицируется как расширение Вселенной.

Таким образом, на основании вышеизложенного, следует вывод:

- Вселенная не расширяется, а наоборот – закручивается по спирали или сжимается.
      Вполне вероятно, что в центре метагалактики располагается метагалактическая Черная Дыра, поэтому наблюдать ее невозможно.

       При обращении галактик вокруг центра метагалактики по более низкой орбите, скорость орбитального движения этих галактик должна быть больше чем у галактик, двигающих по более высокой орбите. В этом случае галактики, в определенные мега интервалы времени, должны сближаться. 
        Кроме того звезды, имеющие наклонения собственных орбит к галактическому, гравитационному торсиону, должны удаляться от центра галактики (см. гл. 3.5). Этими обстоятельствами объясняется приближение к нам галактики М31.

       В первоначальный этап возникновения космического торсиона он должен находиться в состоянии ЧД (см. гл. 3.1). В этот период космический торсион в максимальной степени увеличивает свою относительную массу. Следовательно, величина и вектор скорости этого торсиона (ЧД) также имеет максимальные изменения. То есть Черные Дыры имеют характер движения, значительно не соответствующим движению соседних космических тел. 

        В настоящее время обнаружена ЧД, которая приближается к нам. Движение этой ЧД объясняется вышеуказанной зависимостью.

      Следует отметить противоречия гипотезы «Большого взрыва», которые по непонятным причинам не учитываются современной наукой:

- по 2-му закону термодинамики, система (Вселенная), предоставленная сама себе (после взрыва) превращается в хаос и беспорядок. 
         В действительности, гармония и порядок, наблюдаемые во Вселенной, противоречит этому закону,
- любая частица, взорванного вещества с огромной силой, должна иметь только прямолинейное и радиальное направление собственного движения. 
           Всеобщее вращение в космическом пространстве всех небесных тел или их систем вокруг своего центра или других тел, включая метагалактику, полностью опровергает инерциальную природу движения космических объектов, полученную от взрыва. Следовательно, источником движения всех космических объектов не может быть взрыв.
- как могли образоваться огромные межгалактические пустоты в космическом пространстве после «Большого взрыва»?!

- согласно общепризнанной модели Фридмана причиной «Большого взрыва» было сжатие Вселенной до размера солнечной системы. В результате этого сверх гигантского уплотнения космического вещества произошел «Большой взрыв».

     Последователи идеи «Большого взрыва» умалчивают очевидный абсурд в этой гипотезе – как смогла бесконечная Вселенная сжаться и уместиться в ограниченный объем размером, равным                        солнечной системы!?                          

                                     3.12   ВИХРЕВАЯ КОСМОГОНИЯ.

     На основании модели вихревой гравитации, очевидно, что основным источником для возникновения небесных объектов и их движения во Вселенной является вихревое вращение космического эфира, которое создает вихревую гравитацию. В свою очередь, вихревая гравитация, в момент своего возникновения придает торсиону уникальное свойство – создавать и втягивать в себя космическую пыль любого вида, из которой, на определенных этапах существования этого торсиона, создается небесное тело.                          

                               Принципиальная схема вихревой космогонии.

       Так как в главе 3.5 показано, что все космические торсионы и (или) небесные тела-спутники двигаются по спирали к центру пра-торсиона, то отсюда следует вывод:

- все торсионы-спутники были созданы на периферийных сторонах пра-торсионов. 

        В свою очередь пра-торсион образовался на периферии пра-пра-торсиона более крупного порядка, и т. д..

       Образование торсионов-спутников на периферии пра-торсиона объясняется тем, что в этих слоях пра-торсиона вихревое вращение эфира значительно ослабевает и, кроме того, здесь возможны пересечения потоков эфира от двух или нескольких соседних пра-торсионов. Эти обстоятельства, на основании гидроаэродинамических закономерностей, создают благоприятные условия для возникновения турбулентности и, как следствие, появление локальных вихрей.

      Таким образом, можно предложить следующую схему сотворения небесных тел и торсионов:

- торсионы спутников образовались на периферии торсионов планет; торсионы планет возникли на периферии торсионов звезд; звездные – на периферии галактических торсионов; галактические – на периферии метагалактических. Это последовательность может иметь очень длинный и, возможно, бесконечный ряд.
Следовательно, Вселенная – система взаимосвязанных, плоских, космических вихрей. 
          Начальное орбитальное движение каждого небесного тела или их системы было вызвано орбитальным движением эфира в соответствующем космическом торсионе, с учетом отрыва локального торсиона от периферийного орбитального массива эфира и резкого торможения этого торсиона в первые мгновения своего существования в связи с увеличением массы этого торсиона. Если вновь приобретенное орбитальное движение торсиона создавало центробежную силу, которая уравновешивала силу вихревой гравитации, действующей на локальный торсион, то этот торсион превращался в спутник пра-торсиона. В дальнейшем орбитальное движение этого космического объекта изменяло свои характеристики в соответствии  с закономерностями, указанные в гл. 3.5.
        Если орбитальное движение локального торсиона получило импульс с большой скоростью, то на этот торсион действуют центробежные силы, превышающие силы вихревой гравитации, и он должен оторваться от гравитационного поля пра-торсиона и исчезнуть в космическом пространстве в виде метеорита, астероида, кометы и т.п.
        Если орбитальная скорость спутника приобрела меньшие значения, то силы вихревой гравитации должны превысить центробежные силы и этот локальный торсион устремляется к центру пра-торсиона и завершает в нем свое существование. «Бомбардировка» микро-торсионами небесного тела, образованного в центре торсиона, может вызывать вспышки на нем (на Солнце) или изменение климатических и метеорологических условий на (падение метеоритов, возникновение циклонов и антициклонов, тайфунов, смерчей, торнадо, ураганов, шаровых молний, НЛО и пр. на Земле).

         Вновь образованное небесное тело, должно постоянно уменьшать скорость собственного вращения, пропорционально увеличению своей массы, на основании закона о сохранении момента импульса вращения.
      На основании предложенного принципа сотворения небесных тел очевиден вывод, что небесные тела или их системы образовались в результате торсионного завихрения эфира в этих точках. Происхождение небесных тел неправильной формы нельзя объяснить вихревой космогонией. Такие тела могли образоваться как обломки от столкновения различных небесных тел или как отрыв вещества от сверхновой звезды и пр. На поверхности или вблизи тел несферической формы гравитации не существует. 
       Предложенный принцип создания торсионов–спутников на стыке двух пра-торсионов позволяет объяснить возникновение малых планет - астероидов, комет, вращение Венеры в противоположном направлении по отношению к вращению других планет, вращение некоторых спутников в сторону противоположную вращению планет, а также значительную разницу в скорости вращения Венеры и венериальной атмосферы и другие астрономические факты.    

      3.13  ВОЗНИКНОВЕНИЕ ВЕЩЕСТВА
        В современной астрофизике появление элементарных частиц объясняется термоядерными реакциями, происходящими в ядрах звезд. То есть, на заключительном этапе эволюции, звезда становится неустойчивой. Слабеющие ядерные реакции уже не в состоянии поддерживать внутри звезды такие значения температуры и давления, которые обеспечивали бы устойчивость огромной звездной массы. В результате гравитация, выйдя из-под контроля, вызывает мгновенное сжатие (коллапс) звезды. Гигантский выброс энергии в виде нейтрино и ударных волн, исходящих из внутренней области звезды, буквально сдувает внешние слои звезды в окружающее пространство, разбрасывая тяжелые элементы по просторам галактики. Подобный выброс обычно называют взрывом сверхновой. Каждый взрыв сверхновой обогащает галактику ничтожно малыми (следовыми) количествами элементов, столь необходимых для образования планет типа Земли, а в дальнейшем — для зарождения и эволюции населяющих ее форм жизни.
       Очевидно, что вышеизложенный принцип возникновения вещества имеют неубедительный характер, так как он объясняет возникновение вещества (в космическом пространстве) из вещества (из ядер звезд).
        С позиции вихревой гравитации и космогонии появляется возможность объяснить возникновение материальной частицы любой величины, используя свойства материи, изложенные в этой статье.

       То есть, на перифериях космических торсионов существует возможность зарождения торсионов не только крупных небесных тел, но и торсионов любой величины, в том числе величин нуклонов, электронов, атомов и других элементарных частиц. Количество этих микро торсионов, в масштабах Вселенной, может быть бесконечным. Созданные, в неограниченных количествах, элементарные частицы в этих микро торсионах служат «кирпичиками» осязаемой нами материи. В свою очередь, «материалом» для создания элементарных частиц могут быть частицы эфира – амеры.
      Облако Орта, расположенное на периферии солнечного торсиона, вполне возможно, образовалось как следствие возникновения множества небольших торсионов на этой периферии.
3.14 СВЯЗЬ СКОРОСТИ ВРАЩЕНИЯ С МАССОЙ

На основании принципа вихревой космогонии (гл. 3.10) очевидно, что вращение небесного тела вокруг своей оси было вызвано вращением соответствующего эфирного торсиона. Следовательно, чем выше скорость вращения космического торсиона, тем с большей скоростью вращается и небесное тело, созданное в центре этого торсиона. 

В то же время, на основании формулы 10 гл. 2.1, очевидно, что скорость вращение торсиона определяет силу гравитации в этом торсионе. Чем больше сила гравитации, тем больше степень «всасывания» космической пыли этим торсионом и большей должна быть масса тела, созданного в центре торсиона. 

Следовательно, на сопоставлении этих качеств очевидно, что величина массы небесного тела должна быть прямо пропорциональна скорости вращения этого тела вокруг своей оси.

Кроме того, количество локальных торсионов, в которых создаются спутники, также зависит от величины силы гравитации пра-торсиона.

 Вышеуказанные, аналитические взаимосвязи скоростей вращения планет их массам и количеству спутников подтверждают все астрономические каталоги. Как известно, самая крупная и самая «быстрая» планета в солнечной системе – Юпитер. Сатурн уступает по скорости своего вращения и массе только Юпитеру. Порядок величин масс остальных планет также соответствует порядку величин скоростей вращения вокруг своей оси.

Следует отметить, что планета Венера имеет малую скорость вращения и массу (объем) соразмерную с Землей. Это несоответствие вышесказанному объясняется тем, что массы планет пропорциональны не только градиенту давления в эфире и скорости вращения торсиона, но также и сроку существования этой планеты (торсиона). То есть, вполне вероятно, что планета Венера имеет слабую силу гравитации (что подтверждается отсуствием спутников у Венеры), но длительный срок своего существования, в течении которого скорость ее вращения замедлилась, в соответствии с законом сохранения момента импульса сил, но этого времени было достаточным, чтоб накопить нынешний объем. Это предположение дополнительно доказывает тот факт, что плоскость орбиты Венеры совпадает с центральной плоскостью солнечного торсиона (гл. 3.4). Из этого следует, что торсион Венеры был создан на внешней, самой удаленной периферии солнечного торсиона, а не на боковой и, в дальнейшем, двигался по спирали через весь солнечный торсион. Следовательно, Венера самая старая планета. 

Незначительная скорость вращения Солнца также объясняется сроком существования этой звезды, значительно превышающего срок существования планет (см. гл. 3.14).

      Соответственно, галактики вращаются вокруг своей оси со скоростью на несколько порядков меньше звездного вращения.               
                                       3.15  МАССЫ НЕБЕСНЫХ ТЕЛ

      Современная методика расчета масс планет и Солнца основывается на законе Ньютона, то есть предусматривает, что масса вещества небесного тела прямо пропорциональна силе гравитации, направленной к этому телу. Зная силу гравитацию и объем небесного тела, современные исследователи определяет по ней массу этого объекта.

     Согласно действующим справочным каталогам, некоторые небесные тела имеют следующие плотности, которые вызывают большие сомнения:

Солнце - 1,4 т/куб.м.

Земля –   5,5  - / -

Сатурн – 0,7 - / -                                             
        Как показано выше, модель вихревой гравитации исключает прямую зависимость силы гравитации от массы этого тела. Следовательно, плотности и массы небесных тел, которыми оперирует современные астрофизики имеют ошибочные, на порядок заниженные значения.

       На основании модели вихревой гравитации появляется возможность определять массы планет, используя другие физические закономерности, в частности - закон сохранения момента импульса движения. То есть, сравнивая скорости вращения эфира и небесного тела в одном торсионе, можно определить увеличение массы этого торсиона как обратно пропорциональную зависимость снижения скорости вращения небесного тела, находящегося в центре этого торсиона, по сравнению со скоростью вращения эфира. Подобная схема расчета действительна при условии ничтожного торможения вращения эфира, величиной которого можно пренебречь.

        На основании этого принципа получены плотности:

Земли   -  23 т/куб.м. 
Солнца – 30 т/куб. м.
Масса Земли – 2,5 х 1025 кг          
                                 3.16  ВОЗРАСТ НЕБЕСНЫХ ТЕЛ

Современные теории внутреннего строения небесных тел, а также планетарная космогония, в качестве исходной, экспериментальной базы для оценок возраста небесных тел, используют результаты исследований возраста горных пород, солнечного нейтрино или других данных, полученных при изучении внешнего слоя небесного тела. 

 Так как на основании модели вихревой космогонии небесные тела создавались путем накопления космической материи, то отсюда следует вывод - каждый внутренний слой должен иметь собственный возраст, превышающий возраст наружного слоя этой же планеты или звезды. Следовательно, по данным исследований наружных пород или любых излучений исходящих от этих пород невозможно оценивать возраст внутреннего вещества или небесного тела в целом.

На основании вихревой гравитации и сотворения небесных тел, допустимо определять возраст планет простым делением массы планеты к соответствующему ежегодному приросту массы этой планеты.

С учетом вышеизложенного, возраст Земли составляет – 15,6 млрд. лет.

                                     3.17  ТЕМНАЯ МАТЕРИЯ

        Как известно, в середине прошлого века при изучении строения галактики было обнаружено несоответствие распределение звезд распределению гравитационного потенциала.

        Научное мнение разделилось на две группы. 

        Некоторые ученые утверждали, что теория гравитации Ньютона, созданная на базе наблюдений за планетами в солнечной системе, не верна в более крупных астрономических масштабах

        Большинство исследователей сошлись во мнении, что часть материи (30%) не испускает фотоны, поэтому она не видна. Но именно эта материя уравновешивает гравитационный потенциал в галактике. Невидимая материя получила название темной материи.

        Очевидно, что теория вихревой гравитации не испытывает затруднений в объяснение этого астрономического «парадокса», так как сила всемирной гравитации зависит не от масс звезд, а только от скорости вихревого вращения и градиента давления галактического эфира. Величину вихревой гравитации в любой галактике возможно определить в соответствии с гл. 2.1. Полученное значение силы гравитации полностью уравновешивает центробежные силы звезд и, тем самым, отпадает необходимость в использовании гипотетической темной материи.

        Вышеуказанное несоответствие масс небесных тел и гравитации не только в галактиках, но и в солнечной системе, дополнительно показывает несостоятельность теории Ньютона.  

                         3.18  ЭВОЛЮЦИЯ ЗЕМЛИ

      На основании вихревой космогонии возможно реконструировать физическое состояния нашей планеты в прошлом. Используя формулы из гл. 3.5 определяем, что 1 млрд. лет назад у планеты Земли были следующие свойства по отношению к настоящему времени:

- масса меньше на 6%,

- радиус Земли меньше на 2%

- длительность одних суток – 22,5 часов

- сила вихревой гравитации больше на 4%, центробежные силы больше на 13%, следовательно, все тела были легче на 9% (на экваторе).

         Следует заметить, что вышеуказанные свойства имели прямое воздействие на минералы, атмосферу, флору и фауну тех времен, что представляет значительную ценность для исследователей в различных областях естествознания. В частности, более слабая сила тяжести в прошлом во многом объясняет существование в те времена гигантских растений и животных.

          Скорость вращения Земли вокруг своей оси должна уменьшаться, следовательно, сутки должны удлиняться на 0,55 х 10 -5 сек. в год. (на основании формул гл. 3.5)   

       Замедление вращения Земли впервые заметил Галилей в 1695 году. По результатам его наблюдений замедление составляет 2 х 10 -5 сек. в год. Спустя 60 лет Кант объяснил это замедление приливным трением. В 2008 г. британский астроном Р. Стефенсон, опираясь на описания солнечных и лунных затмений последних 2700 лет, также реконструировал процесс торможения Земли. Согласно его вычислений 530 млн. лет назад продолжительность суток составляла 21 час. Стефенсон объяснил это торможение притяжением Луны.
        На основании вышеприведенных расчетов, замедление вращения Земли отличается от результатов астрономических наблюдений (Галилея, Стефенсона) на незначительную величину. Расхождение в результатах объясняется погрешностью в определении величины массы Земли [1] и ее прироста в год, а также точностью в астрономических наблюдений. 

          Следует отметить, что на основании вихревой космогонии, замедление вращения Земли имеет объяснение, совершенно отличное от гипотез торможения Земли приливами и притяжением Луны.  
                                                             ЗАКЛЮЧЕНИЕ

        Очевидно, что вышеизложенные принципы вихревой гравитации и космогонии основаны на общепринятых, фундаментальных, физических закономерностях. 

        В то же время, классический закон всемирного тяготения базируется лишь на очевидном равенстве центробежных сил Fc  и сил гравитации Fg . Дальнейшие расчеты, для обоснования этого закона, связаны с несложными математическими преобразованиями: 

- в уравнение Fg = Fc = mv 2/ R подставлено V ~ R -2 - из 3 го закона Кеплера и получено   Fg ~ m / R2         

Для превращения пропорции в формулу, И. Ньютоном была выдвинута гипотеза о наличии гравитационных свойств у всех тел, сила которых пропорциональна собственным массам. Методом подбора эти массы были «назначены», и для того, чтобы их значения имели более правдоподобный вид, была «создана» гравитационная постоянная, которой пришлось присвоить абсурдную единицу измерения – Н м 2 / кг2
         Известно, что сам Ньютон в гравитационных свойствах физических тел не был уверен и впоследствии высказывал предположение, что причиной гравитации может быть изменение плотности космического вещества (эфира), но обоснование уменьшения этой плотности до настоящего времени представлено не было Известно, что Гюйгенс назвал гипотезу Ньютона о гравитационных свойствах тел - нелепой.
      В общей теории относительности А. Эйнштейн утверждает, что тела-спутники притягиваются к центру космической системы под воздействием «искривленной» среды. Аналогичные принципы используются и в модели вихревой гравитации. Но расхождение происходит в причинах этого «искривления»:

- Эйнштейн предполагает, что «искривление пространства» происходит под воздействием небесного тела и это «искривление» имеет центрально-симметричный характер,

- в модели вихревой гравитации изменение («искривление») давления в эфире вызывает космический вихрь, поэтому изменение давления имеет плоско-симметричную конфигурацию.
       В соответствии с уравнением Ньютона, гравитационные силы от любого небесного тела распространяются на бесконечные расстояния, а так как количество этих тел тоже бесконечно, то перед классическими теориями гравитации возникает парадокс, называемый парадоксом Зелигера. То есть, на этих условиях все мировое пространство заполнено бесконечными силами гравитации.

      Модель вихревой гравитации исключает этот парадокс, так как действие сил гравитации ограничено размерами торсионами.
      Кроме того, на основании классических, вышеуказанных теорий невозможно определить причину создания и движения небесных объектов.  
       Как известно, в современной науке существуют разногласия относительно скорости гравитации. На основании классической физики, скорость гравитация является мгновенной. Согласно релятивистским понятием, скорость гравитации равна скорости света. Очевидно, что на базе вихревой космологии, гравитация является неотъемлемым свойством любого торсиона. Следовательно, скорость распространения гравитации соответствует скорости возникновения космического торсиона.

       Следует заметить, что гипотезу о гравитационных свойствах эфира выдвигало и выдвигает большее количество исследователей. Но до настоящего времени еще никто не предлагал физико-математическое обоснование взаимосвязи движения эфира с изменением его плотности, а также методику его расчета.
                                                                  .  .  .
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